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1 Allgemeines

1.1 Verwendung dieser Installationsbeschreibung

Diese Installationsanleitung beschreibt die Installation der Treiber sowie einen
Funktionstest fur CANpari. Verwenden Sie diese Version zur Installation der CANpari
Treiber in der Version 2.6 oder hoher. Die Beschreibung erfolgt fur die Installation
von CD.

Die Hardware kann mit verschiedenen Applikationen betrieben werden. Folgende
Applikationen sind verflugbar:

« CANalyzer
« CANoe
e CANape

 ProCANopen
o CANsetter
» Kundenspezifische Applikationen

Die Installation der Hardware muss vor der Installation der Applikation erfolgen.

Fur die Installation anderer CAN Hardware Karten halten wir die passenden
Installationsanleitungen auf unserer Internet-Page flir Sie bereit (Adresse:
http://www.vector-informatik.de, Sektion Support).

1.2 Ausfiihrungen von CANpari

CANpari muss fur den Betrieb mit der von lhnen verwendeten Applikation
freigeschaltet sein. Die Freischaltung entnehmen Sie dem Aufkleber auf dem Gerat
oder der Hardware Information im Konfigurationsprogramm des CAN-Treibers
(Kapitel 5). Folgende Varianten der Karte sind verfugbar:

CANpari (ohne Lizensierung) fur Library, ProCANopen, CANsetter

CANpari/ANA fur CANalyzer
CANpari/CYJ fur CANalyzer Junior
CANpari/COE fur CANoe PRO
CANpari/COR fur CANoe RUN
CANpari/COP fur CANoe PEX
CANpari/CNP fur CANape Standard
CANpari/CNG fur CANape Graph
CANpari/CNS fur CANape Server

Eine Kombination mehrerer Lizenzierungen ist moglich. Bei der Verwendung einer
Applikation, fur die keine Freischaltung vorhanden ist, erhalten Sie einen Hinweis
beim Start der Applikation.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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Das CANpari ist mit CAN-Treibern fur den CAN-High-Speed-Bus (Treiber: Philips
82C251) und flr den Karosseriebus (Treiber: Philips 82C252) ausgerustet.
Werkseitig ist der Treiber fur den CAN-High-Speed-Bus aktiviert. Wenn Sie den
Karosseriebus-Treiber benoétigen, mussen Sie diesen zunachst aktivieren. Dies ist im
CANpari-Handbuch beschrieben.

1.3 Hard- und Softwarevoraussetzungen fir den PC

e IBM kompatibler PC

* Pentium 100 Prozessor oder besser

» 32MB Arbeitsspeicher oder mehr

* Eine parallele Schnittstelle

* Einen PS2 Anschluss

e MS-Windows NT, MS-Windows 2000/XP oder MS-Windows 95/98

1.4 Technischer Hintergrund

Das CANpari kommuniziert Uber die parallele Schnittstelle mit lnrem Rechner. Hierzu
werden die Ressourcen der parallelen Schnittstelle (I/O-Bereich und Interruptkanal)
verwendet. Das CANpari bendtigt also keine eigenen Ressourcen.

1.5 Powermanager

Nahezu alle Notebooks und viele Desktop - PCs verfligen Uber Powermanager.
Powermanager blockieren fur bestimmte Zeit die CPU. Dadurch wird die Genauigkeit
der Zeitverwaltung lhrer Applikation beeintrachtigt. Wenn Sie hohe Anforderungen
an die Zeitverwaltung lhrer Applikation haben (zeitgesteuertes Senden von
Botschaften, zeitgesteuerte Auswertungen), mussen Sie diese Powermanager
deaktivieren. Einstellungen fur das Powermanagement konnen enthalten sein

* im BIOS - Setup,

* in der Datei CONFIG.SYS (z.B. POWER.EXE),

 in der Datei SYSTEM.INI (z.B. VPOWERD.386) und

 in der Systemsteuerung von Windows 95/98 (z.B. Objekt Energie).

Auf das Deaktivieren der Powermanager wird im weiteren nicht mehr hingewiesen.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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2 Hardwareinstallation unter Windows 95/98

In diesem Abschnitt finden Sie Hinweise fir die Erstinstallation der Treiber sowie fir
die Installation eines Updates schon vorhandener Treiber unter Windows 95/98.

Alle fur die Installation erforderlichen Dateien befinden sich auf der Installations-CD.

2.1 Hardware-Einbau

CANpari wird defaultmaRig an der ersten parallelen Schnittstelle (LPT1) betrieben.
Wenn |hr Rechner Uber weitere parallele Schnittstellen verfugt, konnen Sie auch
eine dieser zusatzlichen parallelen Schnittstellen verwenden.

Die parallelen Schnittstellen haben PC-seitig eine 25-polige Buchse (weiblich).
Stecken Sie das CANpari mit dem 25-poligen Stecker (mannlich) auf diese Buchse
(weiblich) am PC. Der 25-polige Stecker (mannlich) am PC ist eine serielle
Schnittstelle; diese darf fur das CANpari nicht verwendet werden.

An die 25-polige Buchse (weiblich) am CANpari kénnen Sie z.B. einen Drucker
anschlielRen.

Der CAN-Bus ist am CANpari am 9-poligen DSUB-Stecker herausgefuhrt.
Schliefen Sie CANpari wie folgt an lhren Computer an:

1. Schalten Sie lhren Computer aus.
2. Stecken Sie das CANpari auf eine parallele Schnittstelle.

3. Stecken Sie den Keyboard-Stecker des CANpari in die Keyboard-Buchse am
PC. Wenn Sie eine externe Tastatur flr Ihren Rechner verwenden, kénnen
Sie deren Stecker in die Keyboard-Buchse des CANpari einstecken.

4. Booten Sie |lhren PC nun wieder.

Das CANpari mufd immer vor dem Booten des Rechners eingebaut werden.

2.2 Erstinstallation der CANpari Treiber

Dieses Kapitel beschreibt die Erstinstallation des CANpari-Treibers auf ihrem
Computer.

Starten Sie SETUP.EXE aus dem Verzeichnis CD:\Drivers\CANpari der Installations-
CD.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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43 Select Components

In the options list below, select the checkboxes for the options
that you waould like to have installed. The disk space fields
reflect the requirements of the options pou have selected.

W Diriver Installation

[ Driver Update

[ Update CéMape Driver DLLs

[T Update CiMN alyzer/CaMoe 32hit DLLs [Wersion 2.5a or older

Cancel |

Abbildung 1: Komponentenauswahl fir die Treiberinstallation

Folgen Sie den Anweisungen des Installationsprogramms.
2.3 Konfiguration des Treibers

Flihren Sie diesen Schritt nur aus, wenn Sie CANpari an den parallelen
Schnittstellen LPT2, LPT3 oder LPT4 (nicht LPT1) betreiben. Wenn Sie die erste
parallele Schnittstelle (LPT1) verwenden, Uberspringen Sie bitte diesen Abschnitt.

1. Starten Sie den Geratemanager
(Start/Einstellungen/Systemsteuerung/System/Geratemanager).

2. Fuhren Sie einen Doppelklick auf die parallele Schnittstelle aus, welche Sie
fur das CANpari verwenden mochten.

3. Wahlen Sie die Registerkarte Ressourcen. Ermitteln Sie die Startadresse fur
den E/A-Bereich (z.B. 0x278 ist die Default-Startadresse fur den E/A-Bereich
der LPT2).

4. Starten Sie die CAN-Hardware (Start/Einstellungen/Systemsteuerung/CAN-
Hardware). Klicken Sie mit der rechte Maustaste auf den Eintrag CANpari, der
unter Configuration steht. (Sollte dieser Eintrag nicht vorhanden sein, dann
fuhren Sie die Installation ab Kapitel 2 noch einmal durch). Wahlen Sie hier
Configure Device aus. Klicken Sie nun unter der CANpari configuration auf
den Eintrag Automatic port detection. Hier erhalten Sie nun die Mdglichkeit,
die Ressourcen fur den von Ihnen gewahlten Port einzutragen.

5. Sie konnen nun die CAN-Hardware wieder verlassen. Booten Sie den
Rechner neu.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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2.4 Konfiguration des Parallel-Ports

Auf nahezu allen modernen PCs kann die parallele Schnittstelle in verschiedenen
Modi betrieben werden. Um einen optimalen Datendurchsatz zu erreichen, sollte die
parallele Schnittstelle in einem EPP- oder ECP-Mode betrieben werden. Den auf
Ihrem Rechner konfigurierten Modus kénnen Sie wie folgt abfragen:

1. Starten Sie das Programm Start/Einstellungen/Systemsteuerung/CAN
Hardware.

2. Wahlen Sie im Dialog CAN Driver Configuration die Registerkarte Diagnostic.

3. Wenn Sie den Eintrag CANpari EPP mode enabled finden, wird die parallele
Schnittstelle im EPP- oder ECP-Mode betrieben. Wenn Sie den Eintrag
CANpari EPP mode not enabled finden, ist die parallele Schnittstelle auf
einen anderen Mode als EPP oder ECP eingestellt.

Schalten Sie die parallele Schnittstelle gegebenenfalls in einen EPP- oder ECP-
Mode um. Sie konnen dies im BIOS-Setup tun.

Prufen Sie die erfolgreiche Installation wie in Kapitel 2.6 beschrieben.

2.5 Update vorhandener CANpari-Treiber

Der hier beschriebene Installationsvorgang ist erforderlich, wenn eine altere Version
des Treibers fur CANpari schon auf Inrem Computer installiert ist.

Das Treiber-Update besteht aus zwei Teilen:
» Update des Geratetreibers im Windows-Systemverzeichnis.

 Update der Hardware-DLL aus dem Programmverzeichnis (CANalyzer,
CANoe, CANape, ProCANopen und CANsetter). Fir CANalyzer und CANoe
ist ein DLL-Update nur fur Version 2.5 oder alter erforderlich, fur CANape nur
fur Version 3.0 und alter.

Starten Sie SETUP.EXE aus dem Verzeichnis CD:\Drivers\CANpari der Installations-
CD.

Wahlen Sie die Komponenten des Treiber-Updates aus der Liste aus. Wahlen Sie
fur ProCANopen und CANsetter ebenfalls ,Update CANoe, CANalyzer 32 bit DLLs"
aus

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6



vector’

43 select Components

In the optiong list below, select the checkboxes for the options
that pou would like to have installed. The disk space fields
reflect the requirements of the options you have selected.

(W Drriver Inztallation

[w| Driver Update

[T Update CAMape Driver DLLs

[ Update CANalyzer/CAN os 32bit DLLs [Version 2.5& or older

< Back I Mest > I Cancel |

Abbildung 2: Komponentenauswahl des Treiberupdates

Geben Sie fir das Update der Hardware-DLL das Programmverzeichnis der
Applikation an (nur CANalyzer, CANoe, CANape, ProCANopen und CANsetter).

#3 Choose Destination Location for CANape

Pleaze specify the directory where CAMape haz been installed.
Example: C:ANCANape3d2ierec

“f'ou can chooze not to update CAM ape by clicking Cancel to
exit Setup.

" Destination Falder

CACAMaped2WEXELC Browse... |

¢ Back Cancel |

Abbildung 3 : Pfadangabe im Setup-Menu des CANpari-Treibers

Folgen Sie jetzt den Anweisungen des Installationsprogramms. Starten Sie
anschlieBend den Computer neu. Verwenden Sie mehrere Versionen der
Programme CANalyzer, CANoe, CANape, ProCANopen oder CANsetter, sollte das
Update der Hardware-DLL fur alle Versionen durchgefihrt werden.

2.6 Priifen der Treiberinstallation

Starten Sie die CAN-Hardware (Start/Einstellungen/Systemsteuerung/CAN
Hardware). Prifen Sie, ob der Konfigurationsdialog CANpari 1 dort eingetragen ist.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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Abbildung 4: CAN Driver Configuration

Prifen Sie durch Klick auf den Button Hardware Info, ob |hnen I|hr CANpari
Informationen Uber Seriennummer und Freischaltung ausgibt. Informationen Uber
eine erfolgreiche Installation finden Sie unter der Kartei Diagnostic.
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Abbildung 5: CAN Driver Diagnostic

Sollte das Gerat einen Konflikt hervorrufen, finden Sie nahere Hinweise in Kapitel 7.
Flihren Sie anschlielend einen Funktionstest der Hardware wie in Kapitel 6
beschrieben durch.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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3 Hardwareinstallation unter Windows NT

In diesem Abschnitt finden Sie Hinweise fur die Erstinstallation der Treiber V2.7 oder
hoher sowie fur die Installation eines Updates schon vorhandener Treiber unter
Windows NT. Alle fir die Installation erforderlichen Dateien befinden sich auf der
Installations-CD.

Mindestvoraussetzung fur einwandfreien Betrieb unter Windows NT ist Service Pack
5 oder hoher.

3.1 Hardware-Einbau

CANpari wird defaultmalig an der ersten parallelen Schnittstelle (LPT1) betrieben.
Wenn lhr Rechner Uber weitere parallele Schnittstellen verfigt, kbnnen Sie auch
eine dieser zusatzlichen parallelen Schnittstellen verwenden.

Die parallelen Schnittstellen haben PC-seitig eine 25-polige Buchse (weiblich).
Stecken Sie das CANpari mit dem 25-poligen Stecker (mannlich) auf diese Buchse
(weiblich) am PC. Der 25-polige Stecker (mannlich) am PC ist eine serielle
Schnittstelle; diese darf fur das CANpari nicht verwendet werden.

An die 25-polige Buchse (weiblich) am CANpari konnen Sie z.B. einen Drucker
anschlieBen. Der CAN-Bus ist am CANpari am 9-poligen DSUB-Stecker
herausgefuhrt.

Schliel’en Sie CANpari wie folgt an Ihren Computer an:
1. Schalten Sie lhren Computer aus.
2. Stecken Sie das CANpari auf eine parallele Schnittstelle.

3. Stecken Sie den Keyboard-Stecker des CANpari in die Keyboard-Buchse am
PC. Wenn Sie eine externe Tastatur flr Ihren Rechner verwenden, kénnen
Sie deren Stecker in die Keyboard-Buchse des CANpari einstecken.

4. Booten Sie |lhren PC nun wieder.

Das CANpari mufd immer vor dem Booten des Rechners eingebaut werden.

3.2 Erstinstallation der CANpari Treiber

Dieses Kapitel beschreibt die Erstinstallation des CANpari-Treibers auf ihrem
Computer.

Starten Sie SETUP.EXE aus dem Verzeichnis CD:\Drivers\CANpari der Installations-
CD.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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#3 select Components

I the optiong list below, select the checkboxes for the options
that you would like to hawve installed. The disk space fields
reflect the requirements of the options you have selected.

[ Drrivver | mstallation

[ Driver Update

["Update CANape Driver DLLs

[ Update CAMalyzer/CaM oe 32bit DLLs Mersion 2.5a or older

¢ Back Cancel |

Abbildung 6 : Komponentenauswahl fur die Treiberinstallation

Folgen Sie den Anweisungen des Installationsprogramms.

3.3 Konfiguration des Parallel-Ports

Der Parallelport kann in verschiedenen Modi betrieben werden. Um optimalen
Datendurchsatz zu erreichen, muss der Parallelport in einem bidirektionalen Modus
(z.B. ECP-, EPP- oder BIDIRECTIONAL-Modus) betrieben werden. Ist der
Parallelport nicht in einem bidirektionalen Modus, erhalten Sie im Diagnostics-
Fenster des CAN Hardware Konfigurationsprogramms folgende Warnmeldung:

“WARNING: CANpari in nibble mode”

Wird diese Meldung angezeigt, stellen Sie den Modus des Parallelports auf einen
bidirektionalen Modus um. Der Modus des Parallelports kann im BIOS Setup
eingestellt werden.

Prufen Sie die erfolgreiche Installation wie in Kapitel 3.5 beschrieben.

3.4 Update vorhandener CANpari Treiber

Der hier beschriebene Installationsvorgang ist erforderlich, wenn eine altere Version
des Treibers fur CANpari schon auf Inrem Computer installiert ist.

Das Treiber-Update besteht aus zwei Teilen:
» Update des Geratetreibers im Windows-Systemverzeichnis.

 Update der Hardware-DLL aus dem Programmverzeichnis (CANalyzer,
CANoe, CANape, ProCANopen und CANsetter). Fir CANalyzer und CANoe
ist ein DLL-Update nur fur Version 2.5 oder alter erforderlich, fur CANape nur
fur Version 3.0 und alter.

Starten Sie SETUP.EXE aus dem Verzeichnis CD:\Drivers\CANpari der Installations-
CD.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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Wahlen Sie die Komponenten des Treiber-Updates aus der Liste aus. Wahlen Sie

fur ProCANopen und CANsetter ebenfalls ,Update CANoe, CANalyzer 32 bit DLLs"
aus.

43 Select Components

In the optionz lizt below, select the checkboxes for the options
that you would like to have installed. The disk space fields
reflect the requirements of the options you have selected.

(W Driver Ingtallation

¥ Driver Update
[T Update CANape Driver DLLs
™ Updats CAMalyzer/CiNoe 32kt DLLs Mersion 2.5a ar older

< Back I Mext » I Cancel |

Abbildung 7 : Komponentenauswahl des Treiberupdates

Geben Sie fir das Update der Hardware-DLL das Programmverzeichnis der
Applikation an (nur CANalyzer, CANoe, CANape, ProCANopen und CANsetter).

#3 Choose Destination Location for CANape

Pleaze specify the directory where CANape has been installed.
Example: C:ACANape32iexen

“f'ou can choose not to update CAMape by clicking Cancel to
exit Setup.

" Destination Falder

CACAMape3\EXEL Browse... |

Cancel |

Abbildung 8 : Pfadangabe im Setup-Menu des CANpari-Treibers fur Windows NT4

Folgen Sie jetzt den Anweisungen des Installationsprogramms. Starten Sie
anschlieBend den Computer neu. Verwenden Sie mehrere Versionen der
Programme CANalyzer, CANoe, CANape, ProCANopen oder CANsetter, sollte das
Update der Hardware-DLL fur alle Versionen durchgefihrt werden.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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3.5 Priifen der Treiberinstallation

Nach dem Neustart Ihres Computers finden Sie in der Gerateliste
(Start/Einstellungen/ Systemsteuerung/Gerate) den Eintrag ,Vector CAN Driver for
Windows NT*. Der Treiber wird bei jedem Start von Windows NT automatisch
gestartet.

[ Slahuy Slatet
Likeat df Dkt |
Likeardi 0 e it
Livitm erirss fx ol §ntusreefiad e s bt I
wiviam I puigs: B

' s |
Ygahor Ordai Saiem
Vogtn i Spatal
W O e b Hw Erofls . I
w2 [u PP B |
wrihnga Deghl d'|lr'|_l I

Abbildung 9: CANpari Treiber unter Gerate

Sollte dieser Eintrag nicht vorhanden sein, finden Sie nahere Hinweise in Kapitel 8.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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4 Hardwareinstallation unter Windows 2000 / XP

In diesem Abschnitt finden Sie Hinweise flur die Erstinstallation der Treiber V 2.7
sowie fur die Installation eines Updates schon vorhandener Treiber unter Windows
2000/XP.

Alle fur die Installation erforderlichen Dateien befinden sich auf der Installations-CD.

Mindestvoraussetzungen fur einen einwandfreien Betrieb unter Windows 2000 ist
Service Pack 1 oder hoher.

Allgemeine Anmerkungen zu Windows XP

Unter Windows XP ist es von der eingestellten Ansicht abhangig, wie der
Geratemanager gestartet werden kann:

1. Kategorieansicht: Start/Einstellungen/Systemsteuerung/Leistung und
Wartung/System/ Hardware/ Geratemanager

2. Klassische Ansicht: Start/Einstellungen/Systemsteuerung/ System/Hardware/
Geratemanager

Bitte verwenden Sie flr die folgenden Schritte die Klassische Ansicht.

4.1 Hardware-Einbau

CANpari wird standardmaliig an der ersten parallelen Schnittstelle (LPT1) betrieben.
Wenn |hr Rechner Uber weitere parallele Schnittstellen verfugt, konnen Sie auch
eine dieser zusatzlichen parallelen Schnittstellen verwenden.

Die parallelen Schnittstellen haben PC-Seitig eine 25-polige Buchse (weiblich).
Stecken Sie das CANpari mit dem 25-poligen Stecker (mannlich) auf diese Buchse
(weiblich) am PC. Der 25-polige Stecker (mannlich) am PC ist eine serielle
Schnittstelle; diese darf fur das CANpari nicht verwendet werden.

An die 25-polige Buchse (weiblich) am CANpari kénnen Sie z.B. einen Drucker
anschlielRen.

Der CAN-Bus ist am CANpari am 9-poligen DSUB-Stecker herausgefuhrt.
Schliefen Sie CANpari wie folgt an lhren Computer an:

1. Schalten Sie lhren Computer aus.

2. Stecken Sie das CANpari auf eine parallele Schnittstelle.

3. Stecken Sie den Keyboard-Stecker des CANpari in die Keyboard-Buchse am
PC. Wenn Sie eine externe Tastatur fur Ihren Rechner verwenden, konnen
Sie deren Stecker in die Keyboard-Buchse des CANpari einstecken.

4. Booten Sie Ihren PC nun wieder.
Das CANpari muss immer vor dem Booten des Rechners eingebaut werden.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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4.2 Erstinstallation der CANpari Treiber

Dieses Kapitel beschreibt die Erstinstallation des CANpari-Treibers auf ihrem
Computer.

Starten Sie SETUP.EXE aus dem Verzeichnis CD:\Drivers\CANpari der Installations-
CD und folgen Sie den Anweisungen des Installationsprogramms.

Im Dialog ,,Select Components® wahlen Sie ,Driver Installation®.

43 select Components

In the optiong list below, select the checkboxes for the options
that pou would like to have installed. The disk space fields
reflect the requirements of the options you have selected.

¥ Driveer | mstallation

[ Driver Update

[T Update CAMape Driver DLLs

[ Update CANalyzer CAN os 32bit DLLs [Version 2.5& or older

< Back

Caticel |

Abbildung 10: Komponentenauswahl fur die Treiberinstallation

Prifen Sie die erfolgreiche Installation wie in Kapitel 4.5 beschrieben.

4.3 Konfiguration des Parallel-Ports

4.3.1 Aktivieren des Hardware-Interrupts

Aktivieren Sie die Hardware-Interrupts lhres Parallel-Ports wie folgt: Wahlen Sie den
Punkt “Jeden dem Anschluss zugewiesenen Interrupt verwenden”. Diesen
Auswahlpunkt finden Sie unter
Start/Einstellungen/Systemsteuerung/System/Hardware/Geratemanager/Anschlisse/
ECP-Druckeranschluss/Eigenschaften/Anschlusseinstellungen.

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6
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Eigenschaften von ECP-Druckeranschluss {LPT1) K E

&llgemein  Anschluszeinstellungen ITreiberI Hessnulcenl

— Reszourcenmethode
" |nterupt mglichst nicht verwenden
= Intermupt nie venwenden

& Jeden dem Anschluss zugewiesenen Intemupt venvenden

v iLegacyerkennung fur Plug & Flay aktiviersr

LPT-Angchluzsnummmer; ILpT-| vI

0k | abbrechen |

Abbildung 11: Aktivierung des Hardware-Interrupts des Parallelports

4.3.2 Einstellen des Parallelport-Modus

Der Parallelport kann in verschiedenen Modi betrieben werden. Um optimalen
Datendurchsatz zu erreichen, muss der Parallelport in einem bidirektionalen Modus
(z.B. ECP-, EPP- oder BIDIRECTIONAL-Modus) betrieben werden. Ist der
Parallelport nicht in einem bidirektionalen Modus, erhalten Sie im Diagnostics-
Fenster des CAN Hardware Konfigurationsprogramm folgende Warnmeldung:

“WARNING: CANpari in nibble mode”

Wird diese Meldung angezeigt, stellen Sie den Modus des Parallelports auf einen
bidirektionalen Modus um. Der Modus des Parallelports kann im BIOS Setup
eingestellt werden.

4.4 Update vorhandener CANpari Treiber

Der hier beschriebene Installationsvorgang ist erforderlich, wenn eine altere Version
des Treibers fur CANpari schon auf Inrem Computer installiert ist.

Das Treiber-Update besteht aus zwei Teilen:
» Update des Geratetreibers im Windows-Systemverzeichnis.

 Update der Hardware-DLL aus dem Programmverzeichnis (CANalyzer,
CANoe, CANape, ProCANopen und CANsetter). Fir CANalyzer und CANoe
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ist ein DLL-Update nur fur Version 2.5 oder alter erforderlich, fur CANape nur
fur Version 3.0 und alter.

Starten Sie SETUP.EXE aus dem Verzeichnis CD:\Drivers\CANpari der Installations-
CD.

Wahlen Sie die Komponenten des Treiber-Updates aus der Liste aus. Wahlen Sie

fur ProCANopen und CANsetter ebenfalls ,Update CANoe, CANalyzer 32 bit DLLs"
aus.

_?—_ Select Components E3

It the options list below, select the checkboxes far the options
that pou would like to have installed. The digk space fields
reflect the requiremants of the options pou have selected.

(W Driver Installation

¥ Driver Update
[T Update CAMape Driver DLLs
[T Update C&Malyzer/CAMoe 32bit DLLs [Version 2.5a or older

< Back I Mext » I Cancel |

Abbildung 12 : Komponentenauswahl des Treiberupdates

Geben Sie fir das Update der Hardware-DLL das Programmverzeichnis der
Applikation an (nur CANalyzer, CANoe, CANape, ProCANopen und CANsetter).

#3 Choose Destination Location for CANape

Pleaze specify the directory where CAMape has been installad,
Example; C:ACANape32ierec

r'ou can chooge not bo update Cak ape by clicking Cancel to
exit Setup.

" Destination Falder

CACANape3\EREL Browse... |

< Back

Abbildung 13 : Pfadangabe im Setup-Menu des CANpari-Treibers fur Windows NT4
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Folgen Sie jetzt den Anweisungen des Installationsprogramms. Starten Sie
anschlieRend den Computer neu. Verwenden Sie mehrere Versionen der
Programme CANalyzer, CANoe, CANape, ProCANopen oder CANsetter, muss das
Update der Hardware-DLL fur alle Versionen durchgefuhrt werden.

4.5 Prifen der Treiberinstallation

Nach dem Neustart lhres Computers finden Sie den CANpari-Treiber als Vector
CAN(driver im Geratemanager
(Start/Einstellungen/Systemsteuerung/System/Hardware/Geratemanager) unter
,Nicht-PnP-Treiber®. Wird dieser Eintrag im Geratemanager nicht angezeigt, so muss
unter ,Ansicht der Menlpunkt ,Ausgeblendete Gerate anzeigen“ ausgewahlt
werden. Der Treiberstatus muss ,gestartet” anzeigen.

Eigenschaften von Yector CANdriver K E |

&llgemein  Treiber |

.\> Wector CAMdriver

Dienstnanme: WYCanMT

Anzeigename: Wector CAMN diver

—aktueller Status

Status:  Gestartet Starten |

— Starken

Tvp Automatizch j

Treiberdetails. . |

0k | Abbrechen |

Abbildung 14: CANpari Treiber unter Gerate

Sollte dieser Treiber-Eintrag nicht vorhanden sein oder ist der Status nicht
,Gestartet”, finden Sie nahere Hinweise in Kapitel 8.
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5 CAN Treiber Konfigurationsprogramm

Nach erfolgreicher Installation finden Sie in der Systemsteuerung
(Start/Programme/Einstellungen) unter dem Icon CAN-Hardware den
Konfigurationsdialog flr den CANpari Treiber. Dieser Dialog zeigt die aktuelle
Konfiguration des Treibers, zusatzliche integrierte Hardware sowie die zugeordneten
Applikationskanale an.

AN Diervis [crlwgpur sluen
Conbgurstion | Dirverstatus | Disgnostic | Global Settings |

- E LM g Charred | Highnpeed

ae CAMakasi 1
= g CAMcadinSlat 1
+- ¥ CaMcads Channad 1 Highipesd
-1 CaMesds Charnad 2 Highipesd
= M ‘bl CAM-Baug 1
T Vitua Channel 1
B vitual Charned 2

Rkl |

=
|=
e

Vebor.  Coowight 1999 Veco Informati GmbH, Shutigest

Abbildung 15: CAN-Hardware

Dialog Configuration

Der Dialog Configuration zeigt alle erkannten CAN-Hardwarekomponenten an.
Zusatzliche Details zu den verfugbaren CAN-Kanalen werden in einer Baumstruktur
ahnlich dem Explorer angezeigt. In diesem Dialog konnen auch weitere
Statusinformationen zu Hardwarekomponenten und CAN-Kanalen angezeigt
werden. Die Vorgehensweise wird nachfolgend beschrieben.

Zuordnen zusatzlicher Applikationskanale zu CAN-Kanalen:

Markieren Sie den CAN-Kanal, dem Sie zusatzliche Applikationskanale zuordnen
wollen. Offnen Sie das KontextmenU mit der rechten Maustaste. Wahlen sie den
gewunschten Applikationskanal aus.

Beachten Sie, da fUr einige kundenspezifische Applikationen ein Eintrag eines
Applikationskanals nicht erforderlich ist.

Konfiguration der Ressourcen:

Uber den Button Configure koénnen fiir manche Hardware-Komponenten die
verwendeten Ressourcen konfiguriert werden.

Abfrage von Hardwareinformationen:

© Vector Informatik GmbH CANpari Installationsanleitung Version 4.6



vector” )

Markieren Sie die entsprechende Hardware-Komponente und wahlen Sie den Button
Hardware-Info.

1AM Dervns [l sgpur slucn

Corbguastion | Dirveestatus | Disgrostic | Gobal Settings |

ey F
LAk pas Chareed 1 Higrapeed

[ CAMaber 1 Hlardwsare ko
= W CAMcaedelin Sk 1
% MY CaMNcads Chenned 1 Highapeed
+ B CoMcads Channel T Highapeed
=1 ‘irhesl CAM-But |
1Y witusl Charned 1
MY witus Charnad 2

App pettraga

AR A

il

|=
|
|

veckor  Copwioht 1999 Vector Infomatk GrbH, Srigart

Abbildung 16: CAN-Treiberkonfiguration
Es werden die Seriennummer und die Lizenzen fur freigeschaltete Applikationen
ausgegeben.
Dialog Driverstatus

Der Dialog Driverstatus zeigt allgemeine Informationen Uber den Status des Treibers
und der verfligbaren CAN-Kanale an.

Dialog Diagnostic

Das Feld Diagnostic dient zur Ausgabe von Status- und Fehlermeldungen des
Treibers. Es werden alle Meldungen angezeigt, die seit dem Start bzw. letzten
Loschen des Fensters aufgetreten sind. Diese Informationen sind hilfreich bei der
Analyse von fehlerhaften Installationen.

Dialog Global Settings

Der Dialog Global Settings zeigt an, ob die CAN Hardware-Synchronisierung
eingeschaltet ist.

Die CAN-Hardware Synchronisierung muss aktiviert sein, wenn CAN-Kanale von
mehr als einer CAN-Hardware verwendet werden, z.B. ein realer Kanal eines
CANpari und Virtuelle Kanale oder Kanale einer CANcardX.
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6 Funktionsprufung der Hardware

Zur Prufung der Funktionsfahigkeit von Treiber und Hardware kann der hier
beschriebene Test durchgefuhrt werden. Dieser Test ist identisch fur Windows 95/98
und Windows NT/2000/XP sowie unabhangig von der verwendeten Applikation. Er
kann auch durch einen Funktionstest mit Ihrer Applikation ersetzt werden.

Funktionstest fir Hardware und Treiber:

Fir die Durchfuhrung dieses Tests muss der Selbsttest-Modus von CANpari aktiviert
werden:

« Offnen Sie das CAN Hardware Konfigurationstool (siehe Kap.5)

» Markieren Sie den CANpari-Eintrag. Mit einem rechten Mausklick wahlen Sie
den Eintrag ,Configure® aus.

» Aktivieren Sie den Eintrag "SJA 1000 self test mode”".

Achtung: Nach Beendigung des Selbsttests muss der Eintrag "SJA 1000 self test
mode" wieder deaktiviert werden

Fir diesen Funktionstest bendtigen Sie Ihre Installations-CD. Offnen Sie eine MS-
DOS-Eingabeaufforderung (Start/Programme). Starten Sie das Programm Btest32
aus dem Treiber-Verzeichnis (CD:\Drivers\CANpari) mit folgendem Aufruf:

,Btest32.exe 250000

Bei einem erfolgreichen Hardwarezugriff wird folgender Bildschirm angezeigt:

CAN-Driver Test Application, Sep 28 1998
Vector Informati k GrbH

Usage:
BTEST32 <BaudRat e> <Appl i cati onNane>
Press h for help

Baudrate = 250000

ncdOpenDri ver ()

ncdDri ver Confi g()

3 channel s found

Driver Configuration:
Channel Count =3
Channel 0 (0001): Virtual Channel 1, (0,1,0), isOnBus=0
Channel 1 (0002): Virtual Channel 2, (0,1,1), isOnBus=0
Channel 2 (0004): CANpari Channel 1, (0,3,0), isOnBus=0

ncdOpenPor t (channel Mask=0007, i ni t Mask=0007)

por t Handl e=0

per m ssi onMask=0007

ncdCheckLi cense(code=0001/ CANal yzer)
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ncdSet Channel Par ans(0007)

baudr at e=1000000, t segl=4, t seg2=3, sj w=1, sanrl
ncdSet Channel Accept ance( nask=00000000, code=00000000)
ncdSet Channel Accept ance( nask=80000000, code=80000000)
ncdAct i vat eChannel (0007)

Wechseln Sie nun durch die Tasten 7-n bzw. mehrmals Taste ,c* zu lhrer
gewunschten Hardware. In diesem Fall wahlen Sie bitte das CANpari aus. Nach
erfolgter Auswahl erhalten Sie folgende Ausgabe:

Channel set to CANpari Channel 1

Durch dricken der Taste ,t° werden nun auf dem ausgewahlten Kanal CAN-
Botschaften versendet. Um das Programm zu beenden, dricken Sie bitte die ESC
Taste.

Hinweis: Das Programm Btest32.exe ist nicht nur zum Versenden von CAN-
Botschaften entwickelt worden, sondern es bietet Ihnen noch einige Funktionen
mehr, die Sie durch Betatigung der Taste ,h* abfragen kénnen.

Wenn dieser Funktionstest nicht erfolgreich durchgefuhrt werden kann, erhalten Sie
in Kapitel 7 bzw. Kapitel 8 weitere Informationen.
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7 Trouble-Shooting fiir Windows 95/98-Installationen

7.1 Uberpriifung des CANpari Treibers

Uberprifen Sie bitte die Installation mit Hilfe des Kapitels 2.6.

7.2 Uberpriifung des Parallelports

1.

Starten Sie den Geratemanager
(Start/Einstellungen/Systemsteuerung/System/Geratemanager).

2. Fuhren Sie einen Doppelklick auf die parallele Schnittstelle (LPT...) aus.

3. Wahlen Sie die Registerkarte Ressourcen. Ermitteln Sie die Startadresse fur

Tips:

den E/A Bereich (z.B. 0x378 ist die Default-Startadresse fur den E/A Bereich
der LPT1).

Starten Sie die CAN-Hardware (Start/Einstellung/Systemsteuerung/CAN-
Hardware). Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf den Eintrag CANpari,
der unter Configuration steht. (Sollte dieser Eintrag nicht vorhanden sein,
dann fuhren Sie die Installation ab Kapitel 2.0 noch einmal durch.)

Wahlen Sie hier Configure Device aus. Klicken Sie nun unter der CANpari
configuration auf den Eintrag Automatic port detection. Hier erhalten Sie nun
die Mdglichkeit, die Ressourcen mit denen aus dem Geratemanager zu
vergleichen. Sollten diese Ressourcen nicht Ubereinstimmen, konnen Sie
diese dort andern.

Nach einer Anderung bei den Ressourcen booten Sie bitte Ihren Rechner
neu.

In der CAN Hardware (Start\Einstellungen\Systemsteuerung\CAN Hardware)
befindet sich ein Register Diagnostic, welches im Fehlerfall wichtige
Informationen fir den Anwender oder dem Vector Support ausgibt.

Achten Sie bitte darauf, das bei der Verwendung eines Verlangerungskabels
alle Leitungen des Parallelports durchgeschleift werden.

Bitte stellen Sie im Fehlerfall sicher, das keine anderen Treiber den
Parallelport belegen und der Zugriff auf CANpari gesichert ist.
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8 Trouble-Shooting fur Windows NT/2000/XP-Installationen

Uberpriifen Sie bitte die Installation mit Hilfe des Kapitels 3.5 (Windows NT) oder 4.5
(Windows 2000/XP).

Tips:
* Im CAN Hardware Konfigurationsprogramm (s. Kapitel 5 ,CAN Treiber
Konfigurationsprogramm?®) befindet sich ein Registerblatt Diagnostic, welches
im Fehlerfall wichtige Informationen fur den Anwender oder dem Vector
Support ausgibt (s.u.).

» Achten Sie bitte darauf, das bei der Verwendung eines Verlangerungskabels
alle Leitungen des Parallelports durch geschleift werden.

+ Bitte stellen Sie im Fehlerfall sicher, das keine anderen Treiber den
Parallelport belegen und der Zugriff auf CANpari behindert wird.

Warn- und Fehlermeldungen im Diagnostic-Fenster des CAN Hardware
Konfigurationsprogrammes:

« “ERROR: Failed to hook IRQ”

Windows 2000 / XP: Stellen Sie sicher, dass der Hardware-Interrupt des
Parallelports eingeschaltet ist (s. Kapitel 4.3.1 ,Aktivieren des Hardware-
Interrupts®).

« “WARNING: CANpari in nibble mode”

Fur optimale Leistungsfahigkeit von CANpari sollte der Parallelport in einen
bidirektionalen Modus betrieben werden (s. Kapitel 3.3 ,Konfiguration des
Parallel-Ports“ unter Windows NT bzw. Kapitel 4.3.2 ,Einstellen des
Parallelport-Modus® unter Windows 2000 / XP).
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